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Einsatz elektrischer IVT-Getriebe in der Prazisionsgeratetechnik

Thema: Modellbasierte Untersuchung der Eignung von elektrischen IVT-Getrieben fir
die Prazisionsgeratetechnik

Beispiel eines IVT-Getriebes mit elektrischem variablem Stellglied von John Deere [1]

Zielsetzung:
Bei mobilen Arbeitsmaschinen oder in der automobilen Hybridtechnik kommen sogenannte Infini-
tely Variable Transmission (IVT) Getriebe zum Einsatz. Diese realisieren, wie der Name sagt, ein the-
oretisch unendliches und gleichzeitig variables Ubersetzungsverhaltnis. Auch in der Prézisionsgera-
tetechnik werden verschiedene Arten von Getrieben, hauptsachlich zur Untersetzung rotatorischer
Bewegungen, verwendet.
Im Projekt GMM soll evaluiert werden inwieweit sich das Konzept der IVT-Getriebe fur elektrische
Motoren und eine frei wahlbare sekunddre Energieform auf Prazisionsantriebe Ubertragen lasst
und welche Vorteile daraus fur entsprechende Anwendungen resultieren kdnnten. Denkbar waren
Studien zum Einsatz in Werkzeugmaschinen, robotischen Anwendungen oder Positioniersystemen.
Die Untersuchungen sollen zunachst anhand von Systemmodellen und spater mit einfachen Proto-
typen durchgefuhrt werden.
e Recherche zur Funktion und verschiedenen Varianten von IVT-Getrieben
e Ubersicht Giber relevante Nutzungsszenarien und BewertungsgréRen fiir Prézisionsantriebe
e Konzeption eines IVT-Getriebes fur Prazisionsanwendungen
e Aufbau eines Modells zur virtuellen Untersuchung des Konzepts:
o Testverschiedener Einsatzszenarien
o Bewertung anhand gangiger Kenngrol3en fur Antriebe
o Evaluation der Komplexitat des Systems
e Fortsetzung (GMM lI):
o Aufbau eines einfachen Prototyps entsprechend der Untersuchungen am Modell
o Testund abschlielende Bewertung des entworfenen Konzepts
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