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Thema: Versuchsstand zur Charakterisierung inertialer Messeinheiten

Zielsetzung:

Bei der Verifikation von Systemen zur prazisen Positionsbestimmung besteht die Notwendigkeit flr eine
mindestens ebenso genaue Positionsreferenz, welche denselben Randbedingungen geniigen muss, die
auch fur das zu entwickelnde System gelten. Dies fihrt nicht selten zu zirkularen Abhdngigkeiten, wobei
das beste Referenzsystem eigentlich wiederum selbst der Gegenstand der Entwicklung ware.

Fur den vorliegenden Fall von inertialen Messeinheiten, kurz auch IMUs, soll daher ein Referenzsystem
entwickelt werden, welches wesentlich einfacher aufgebaut ist, als ein spateres Messsystem auf Basis der
IMUs, jedoch trotzdem die Anforderungen hinsichtlich Genauigkeit und Wiederholbarkeit der einstellba-
ren Positionen erfullt.
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